DESAFIO



Mitigar os riscos de acidentes na movimentacao de
pequenas cargas internamente na plataforma, que
apesar de ser uma atividade relativamente simples,
representa uma das principais causas de acidentes
envolvendo as maos

Sistema robotico para movimentacao autonoma,
ou comandada remotamente, de cargas ate 100kg,
internamente a plataforma, como por exemplo
aquelas associadas a hotelaria e almoxarifado

E desejavel que este sistema robotico possa atuar
tambem em oficinas, plantas de processo ou praca
de maquinas




